Yol Verme Yontemleri

3 fazli asenkron motorlar ilk kalkis aninda nominal akimlarinin 6-7 kat1 fazla akim g¢ekerler. Asir1 yol alma
akimi sebekede, devrede ve motorda bircok sakinca yaratir. Cok fazla derecedeki bu elektriksel yliklenme
enerjiyi satan kesim tarafindan istenmeyen bir durumdur. Yol alma akiminin giivenli sinirlar i¢inde kalmasi,
motora diislik gerilimle yol vermeyle saglanir. Bu sekilde yumusak bir kalkis1 saglamak amaciyla yol verme
islemleri uygulanir. Tiirkiye’de 4-5 kW tan sonraki giiclerde bulunan motorlara diisiik gerilimle yol vermek
zorunludur.

Diistik gerilimle baslatma, yalniz bosta ¢calisan motorlara uygulanir.

Yiiklii calisan bir motora diisiik gerilim uygulanirsa, belirli bir yiikii veya giicli karsilamak zorunlulugunda
olan motor, sebekeden normalin lizerinde akim ¢eker. Diisiik gerilimle baslatmanin amaci, yol almada
motorun az akim ¢ekmesini saglamak oldugundan, yiiklii ¢calisan motorlara diisiik gerilimle yol verilmez.
Diistik gerilimle baglatmanin ii¢ ayr1 sekli vardir.

Bu yol verme yontemleri sunlardir;
o Direng veya reaktdrle yol verme
e Oto transformatdriiyle yol verme

e Yildiz-liggen salterle yol verme
e Rotoru sargili 3 fazli asenkron motorla yol verme

Devamu: http://www.elektrikce.com/yol-verme-yontemleri/#ixzz3GI9EFadQ
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